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  y = ln(17 − x2)

VORBEREITUNGEN

  

f (x) = ln(17 − x2)

′ f (x) =
−2x

17 − x2
=

2x

x2 −17

′ ′ f (x) =
2 ⋅ (x2 −17) − 2x ⋅ 2x

(x2 −17)2
=

−2(x2 +17)

(x2 −17)2

DEFINITIONSBEREICH

Definiert für    17 − x2 > 0   ⇒    − 17 < x < 17 ID = − 17; 17⎤ 
⎦ ⎥ 

⎡ 
⎣ ⎢ 

SYMMETRIE

Symmetrisch zur y-Achse

VERHALTEN AM RAND DES DEFINITIONSBEREICHS

x → + 17 ⇒ y → − ∞

x → − 17 ⇒ y → − ∞ Pole bei   x = ± 17

NULLSTELLEN

f (x) = ln(17 − x2x) = 0   ⇒    17 - x2 = 1

                                              x2 = 16 x = ±4

STELLEN MIT WAAGRECHTEN TANGENTEN

′ f (x) =
2x

x2 −17
= 0 x = 0
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WENDEPUNKTE

  
′ ′ f (x) =

−2(x2 +17)

(x2 −17)2
= 0 keine

ÜBERSICHT

x f(x) ′ f (x)

0 ln17 ≈ 2.8 0 Maximum

±4 0 -8 Nullstellen
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